Clase # 9

Lateoriade
método simplex.

El método smplex revisado utiliza Unicamente; |

* LoscoeficientesdelasV.N.B en € rengldn (0).

* Los coeficientes de la variable basica entrante
en lasrestricciones.

*Los coeficientes de las V.B actuales en las
restricciones.

« El lado der echo delas ecuaciones.

|EI método ssimplex revisido.|

El méodo smplex original es un
procedimiento algebraico directo.

Sin embargo, durante su célculo utiliza
muchos valores los cuales finalmente no
son relevantes en la toma de decisiones.

El método simplex revisado utiliza una notacion
deformamatricial parahallar la solucién al
problema,
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Lasrestricciones se convierten en:

AX+1X=b X320  x20

Obtencién deuna SB.F |

Laforma en la cual se obtiene una nueva S.B.F
es una de las ventajas del méodo simplex

revisado
AL [X—] =b
Xs

Setienen n-m V.N.B. Estas n - mvariables son
igualesacero, y por lo tanto se pueden eliminar
delasecuaciones.

Como d sistema total tiene n variables, al
diminar las V.N.B, obtenemos un sstema con m
variablesy m ecuaciones
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Se puede ver que:

L L

Bxg=b

Y premultiplicando por : B!
B Bxs=B"b

Sea G € vector cuyos elementos son los
coeficientes de las V.B en la funcion
objetivo (inicialmente deben ser ceros).




Veamos como se aplica el método con un
g emplo como e delaWyndor
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Eormamatricial del conjunto de ecuaciones,

Una tabla smplex puede expresarse en forma
matricial.

Parae€l conjuntooriginal, laformamatricial es:

Hacer un pivote es equivalente
a premultiplicar por

1 G B
o B

en latabla original

Aplicando este mismo conjunto de operaciones
sobred ladoizquierdo original

Se sabe que despuésde cualquier iteracion

Luego € lado derecho delas ecuaciones ser&:

iR “]U 54

L ado derecho
original sz

Luego, € conjunto de ecuaciones que se busca,
despuésdecualquier iteracion sera:

o~
bio
|Ug lm
|> BS
lo
LJO
12 12
< |>< N
I
®
9 e
S

|(ﬁ




Veamos un g emplo parailustrar estos conceptos.

Empleemoslamatriz
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Latabla smplex matricial tiene
la siguiente forma
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Resumen del método simplex revisado.

1. Paso Inicial: Hallar S.B.F inicial.

2. lteracion:
Paso 1: Determinar lavariable queentraa
labase.
Paso2: Determinar lavariablequesalede
labase.
Pasn3: Determinar lanueva S.B.F:
Obtener B! y

xg=B*h
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3. Prueba de optimalidad: Se calculan sdlo los
ndmer os necesarios para realizar esta prueba.
CoeficientesdelasV.N.B en laecuacién (0)




